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Agenda

- samenwerking

= probleembeschrijving

- informatiebehoefte en data inventarisatie
= brainstorm

= aanpak

= eerste resultaten
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Probleembeschrijving

- Een watergang kent een wettelijk vastgesteld peil
= Vastgelegd in een peilbesluit per peilgebied
= Toetsing van het peil

- handpeilingen

= sensoren

= 700 van 2600 peilgebieden bevatten een sensor
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robleembeschrijving
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Probleembeschrijving
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Default classificatie
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peilgebied
15
15
32
32
36
36

classification

2

-2,908
-2,.925
-3,000
-2,988
-2,691
-2,425
2,125
-0.271
-1,985
-1,746
-1,000
-1,001

Z_std
0,289
0,264
0,020
0,110
0,462
0,498
1,654
1,539
0,121
0,435
0,000

0,025



Informatiebehoefte
en

data inventarisatie

Brainstorm
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Uitkomst
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DigiShape - Algoritmische bepaling van waterstanden met remote sensing

In de kick-off scopen we de databeschikbaarheid de informatisbehosfts 2n hat gewenste sindresultast met behulp van dit canvas
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Brainstorm

- Hoe kun je de waterstand uit een puntenwolk bepalen?
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Aanpak

= |nlezen van las/laz-files
=  Transformeren

=  BGT-waterdelen en peilgebieden naar STRtree
(sort-tile-recursive tree)

= filteren op BGT-waterdelen en peilgebieden
= toekennen peilgebiedinformatie
= Filteren
= default classificatie
= Statistiek
= grenswaarden

= Rasteriseren
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Eerste resultaten

bgt_waterdeel
df_X125500Y499500

E -0.5
6888600.000 -3.907

6888500.000

6888400.000

551400.000
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Eerste resultaten
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https://hhnk.lizard.net/lizard-viewer/favourites/700cd9db-611c-4bd3-ba64-83f24348f38c
https://nens.lizard.net/viewer/nl/map/satellite,raster$99db628/point/4.959307,52.492876/@52.5043,4.9766,14/-2Days3Hours-0Days0Hours

Activiteiten & planning

Conceptualisatie (september)

- Informatiebehoefte vaststellen
- Methodiek uitwerken
- Data-inventarisatie en levering vanuit partners

- Dataprocessing
Onderzoekssprint 1 (oktober)

- Uitwerken van initiele script
- Analyseren resultaten

- Delen bevindingen in eerste prototype met alle partners
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Onderzoekssprint 2 (november)

Uitwerken van script
Analyseren resultaten

Delen bevindingen in tweede prototype met alle partners

Publicatie (december)

Beschrijving resultaten onderzoeksrapportage

Oplevering prototype informatieservice



Bedankt voor uw aandacht

Thomas Berends
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